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1) Complétez ci-dessous en observant la courbe et le tableau fournis ci-dessous :
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« Ailleurs », c’est-a-dire pour une autre valeur de ......7%....... ce nombre sera sans doute différent, par exemple,
?TZ:T: au point D, il vaut ................ 5 ................... ce qui signifie qu'enx = ............. @ O la pente de la courbe est
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La fonction qui donne tous les nombres dérivés en fonction des valeurs de x est appelée fonction ..AL.(1 ...
Conclusion :
SAPP Quand la dérivée est Mao, L.v®...... la fonction est décroissante, Quand la dérivée est ....Pco.?\. AX's S
1[2[3]4 la fonction est croissante.
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Dans le cas schématisé ci-contre, le nombre dérivé est ...... \\L% R\‘L“E puis
SAPP | QOQ\‘R\. ........... et passe donc par zéro.
1|2|3|4

C’est cette remarque qui nous permettra de trouver les minima !




2) Calculer les fonctions dérivées des fonctions ci-dessous :

fonction
x?+5x +12
4x? — 3x + 244

dérivée

........................ XS

\ Il - Probléme - Saut a moto

Il s’agit d’utiliser la chronophotographie du saut d’un
motard pour déterminer la hauteur exacte du saut.

Un logiciel a permis de modéliser la trajectoire du saut :

y =-0,07x%+1,27x

X : Distance en métres horizontalement depuis le décollage
Y : Hauteur atteinte depuis le décollage

La dérivée de cette fonction est

y'=-0,14x+ 1,27

1—Trouver la valeur de x pour laquelle la dérivée est nulle (arrondir a 0,01)
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3 — Calcul du maximum atteint (arrondir a 0,01 )
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